
Bull 10 is a four-wheel tractor designed for continuous, heavy-duty service and features 
a 10-ton towing capacity. Also suitable for outdoor use, in which case it is equipped 
with cab, it is closed in the lower part or protected where exposed to wet ground. 

The tractor components are designed for the intended use and include a hydraulic 
steering system and a cylinder to operate the steering wheels. Front and rear 
suspensions minimize the vibrations caused by irregular terrain and transmitted 
to the operator, who sits on a cushioned seat that provides optimum conditions in 
which to work. The cab is generously sized and soundproofed. The transmission 
system features an axle with differential, which supports a high-power AC motor 
controlled by an AC electronic system ensuring gradual acceleration, delicate 
manoeuvres and regenerative braking. The braking system includes three circuits: 
a circuit for the front hydraulic drum brakes, a circuit for the rear hydraulic 
drum brakes and electronic regenerative braking. On request, the machine can 
be equipped with numerous optionals: starting by badge, cabs of various kinds, 
Rockinger hitch with or without unhitching device on board, no-marking wheels, 
double seat and many other items. BULL 10 can be fitted with a loading platform 
of different standard dimensions. On request, platforms can also be made with 
dimensions and characteristics to suit the customers’ requirements. The platform 
deck can be covered in various materials and fitted with side panels of different 
sizes and characteristics. Our standard side panels are like the ones on trucks. 
They are made of aluminium and can be opened. As well as the loading platform, 
BULL 10 NP can be equipped with a cab and various types of wheels.
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BULL 10 can be fitted with a loading platform of different standard dimensions. 
On request, platforms can also be made with dimensions and characteristics 
to suit the customers’ requirements.
The platform deck can be covered in various materials and fitted with side 
panels of different sizes and characteristics. Our standard side panels are like 
the ones on trucks. They are made of aluminium and can be opened.
As well as the loading platform, BULL 10 NP can be equipped with a cab and 
various types of wheels.

Electric arc welded steel sheet forms a rigid bearing structure.
The special shape allows the components to be very easily accessed. The cushioned 
box-shaped sheet metal front axle comprises hubs, bushes and pins of remarkable size 
and precision.
DRIVE UNIT: comprises a differential specifically designed for reliable and silent 
operation and a long-lasting, high-performance AC motor.
The motor has an encoder and thermal valve that dialogue with the electronic control 
system. The rear axle is linked to the chassis by connecting rods, while the chassis 
itself is cushioned on the axle by rubber shock-absorbers.
STEERING SYSTEM: a hydraulic cylinder operated by a controller and driven by a power 
steering unit ensures smooth steering within a small space.
ELECTRIC SYSTEM: mainly consists of an AC electronic controller and motor. The system 
provides power at low speeds, an optimum maximum speed and controlled movements, 
controlled speed during descents, energy recovery when braking, regenerative braking.
Brake system: hydraulic drum brakes on the four wheels for an excellent braking action 
and absolute reliability in all conditions. Mechanical parking brake.
WHEELS: 4.00-8 superelastic tyres on modular rims.
INSTRUMENTATION: complete motor car type instrumentation including low battery 
warning indicator, hours worked and fault indicators, hare / tortoise indicator, horn, 
light switch, turn indicator switch, rear control buttons.
POWER SUPPLY: a 48 V 375 A battery with considerable autonomy allows the tractor to 
operate for a long period of time and thanks to its large capacity, will not normally be 
subjected to stress. This makes it extremely long-lasting.
SAFETY DEVICES: seat occupancy micro, maximum speed selector on request, battery 
quick release device, battery safety retainer, double brake circuit, AC system for speed 
control, automatic parking brake.
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CARATTERISTICHE UN.MIS.

Costruttore DEC
Tipo  Bull2 Bull4
Carico utile sul pianale Portata nominale kg ----- -----
Traino Portata nominale di traino kg 2000 4000
Motorizzazione Elettrica-Endotermica Elettrica Elettrica
Sistema di guida A terra - In piedi - Seduto seduto seduto
Gommatura Pn-pneumatici/Se-superel. Se-Se Se-Se
Ruote Numero - ant./post. X=motici 3 - 1/2x 3 - 1/2x
Pianale di carico LxB (lungh.x largh.) mm ----- -----

DIMENSIONI
Ingombri L = lunghezza mm 1500 1600

B = larghezza mm 900 930
h3=altezza piano calpestio mm 310 340
h4=altezza volante mm 940 990
h5=altezza sedile mm 450 520
h6 = altezza girofaro mm 1620 1620
h7 = altezza girofaro su cabina mm 1940 2010
h1=altezza della cabina mm 1810 1880
h9= larghezza  della cabina mm 890 890

Raggio di sterzo R1 = Min. est. anteriore mm 1400 1500
R2 = Min. est. posteriore mm 1000 1000
R3=Min.interno posteriore mm 115 115

Larghezza di corridoio inversione ad U mm 2200 2300
Altezza gancio S= centro da terra mm 220-350-490 240-380-520

PRESTAZIONI
Velocità Senza / con carico km/h 12-4 12-4
Sforzo al gancio Servizio contin. in piano 60' N 1200 1800

Massimo in piano 5' N 1800 2700
Pendenza superabile Senza / con carico max % 10-5 12-4
Peso proprio Con batteria kg 550 740
Peso sugli assi Anteriore/posteriore con batteria kg 160-390 175-495

TRAZIONE
Ruote Anteriori diam./largh. mm 312-116 360-150

Posteriori diam./largh. mm 414-121 414-150
Interasse Y = passo mm 1070 1170
Carreggiata Centro ruote asse post. mm 710 710
Altezza da terra h = luce dal suolo a metà interasse mm 240 250
Freno di servizio Mecc./Idraul./Elettr. Idraul. Idraul.

Numero assali frenanti n. 1 1
Freno di stazionamento Mecc./Idraul./Elettr. Elettr. Elettr.

Numero assali frenanti n. 1 1
Sospensioni Molle/Balestre/Ammortiz. ----- -----

PROPULSIONE
Batteria Tipo Corazzata Corazzata

Capacità V/Ah 24-250(C5) 24-325(C5)

Peso kg 220 220
Motore Traslazione, potenza 60' kW 2,0 AC 3,5 AC
Impianto elettrico Variatore elettronico Inverter AC Inverter AC
Sterzo Elettrico/Meccanico Meccanica Meccanica
Trasmissione Meccanica/Idraulica Meccanica Meccanica
Gancio di traino Manuale/Automatica Manuale Manuale
Autonomia Ore con lavoro medio h 6-8 6-8
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CARATTERISTICHE UN.MIS.

Costruttore DEC
Tipo  Bull2-4w Bull4-4w
Carico utile sul pianale Portata nominale kg ----- -----
Traino Portata nominale di traino kg 2000 5000
Motorizzazione Elettrica-Endotermica Elettrica Elettrica
Sistema di guida A terra - In piedi - Seduto seduto seduto
Gommatura Pn-pneumatici/Se-superel. Se-Se Se-Se
Ruote Numero - ant./post. X=motici 4/2x 4/2x
Pianale di carico LxB (lungh.x largh.) mm ----- -----

DIMENSIONI
Ingombri L = lunghezza mm 1600 1600

B = larghezza mm 960 960
h3=altezza piano calpestio mm 380 380
h4=altezza volante mm 780 780
h5=altezza sedile mm 820 820
h6 = altezza girofaro mm 1620 1620
h7 = altezza girofaro su cabina mm 2070 2070
h1=altezza della cabina mm 1930 1930
h9= larghezza della cabina mm 1075 1075

Raggio di sterzo R1 = Min. est. anteriore mm 1700 1700
R2 = Min. est. posteriore mm 1300 1300
R3=Min.interno posteriore mm 350 350

Larghezza di corridoio inversione ad U mm 3400 3400
Altezza gancio S= centro da terra mm 240-380-520 240-320-520

PRESTAZIONI
Velocità Senza / con carico km/h 12-4 12-4
Sforzo al gancio Servizio contin. in piano 60' N 1200 1800

Massimo in piano 5' N 1800 3500
Pendenza superabile Senza / con carico max % 12-4 12-4
Peso proprio Con batteria kg 650 740
Peso sugli assi Anteriore/posteriore con batteria kg 175-475 210-530

TRAZIONE
Ruote Anteriori diam./largh. mm 312-116 312-116

Posteriori diam./largh. mm 400-125 400-125
Interasse Y = passo mm 1170 1170
Carreggiata Centro ruote asse post. mm 760 760
Altezza da terra  luce dal suolo a metà interasse mm 120 120
Freno di servizio Mecc./Idraul./Elettr. Idraul. Idraul.

Numero assali frenanti n. 1 1
Freno di stazionamentoMecc./Idraul./Elettr. Elettr. Elettr.

Numero assali frenanti n. 1 1
Sospensioni Molle/Balestre/Ammortiz. ----- -----

PROPULSIONE
Batteria Tipo Corazzata Corazzata

Capacità V/Ah 24-250(C5) 24-360(C5)

Peso kg 220 220
Motore Traslazione, potenza 60' kW 2,0 AC 3,5 AC
Impianto elettrico Variatore elettronico Inverter AC Inverter AC
Sterzo Elettrico/Meccanico Meccanica Meccanica
Trasmissione Meccanica/Idraulica Meccanica Meccanica
Gancio di traino Manuale/Automatica Manuale Manuale
Autonomia Ore con lavoro medio h 6-8 6-8
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CARATTERISTICHE UN.MIS.

Costruttore DEC
Tipo  Bull10 Bull10P
Carico utile sul pianale Portata nominale kg ----- 1000
Traino Portata nominale di traino kg 10000 10000
Motorizzazione Elettrica-Endotermica Elettrica Elettrica
Sistema di guida A terra - In piedi - Seduto seduto seduto
Gommatura Pn-pneumatici/Se-superel. Se-Se Se-Se
Ruote Numero - ant./post. X=motici 4 - 2/2x 4- 2/2x
Pianale di carico LxB (lungh.x largh.) mm ----- vedi tabella

DIMENSIONI
Ingombri L = lunghezza mm 1692 1692

B = larghezza mm 1020 1020
h3=altezza piano calpestio mm 470 470
h4=altezza volante mm 780 780
h5=altezza sedile mm 470 470
h7 = altezza girofaro su cabina mm 2100 2100
h1=altezza della cabina mm 1960 1960
h9= larghezza della cabina mm 1020 1020

Raggio di sterzo R1 = Min. est. anteriore mm 2010 vedi tabella

R2 = Min. est. posteriore mm 1520 vedi tabella

R3=Min.interno posteriore mm 545 vedi tabella

Larghezza di corridoio inversione ad U mm 3574 vedi tabella

Altezza gancio S= centro da terra mm 260-405 260-405

PRESTAZIONI
Velocità Senza / con carico km/h 16-8 15-8
Sforzo al gancio Servizio contin. in piano 60' N 2100 2100

Massimo in piano 5' N 4000 4000
Pendenza superabile Senza / con carico max % 20-4  
Peso proprio Con batteria kg 1500 vedi tabella

Peso sugli assi Anteriore/posteriore con batteria kg 700-800 vedi tabella

TRAZIONE
Ruote Anteriori diam./largh. mm 400-125 400-125

Posteriori diam./largh. mm 400-125 400-125
Interasse Y = passo mm 1060 vedi tabella

Carreggiata Centro ruote asse post. mm 876 876
Altezza da terra h = luce dal suolo a metà interasse mm 120 120
Freno di servizio Mecc./Idraul./Elettr. Idraul. Idraul.

Numero assali frenanti n. 2 2
Freno di stazionamentoMecc./Idraul./Elettr. Elettr. Elettr.

Numero assali frenanti n. 1 1
Sospensioni Molle/Balestre/Ammortiz. Ammortiz. Ammortiz.

PROPULSIONE
Batteria Tipo Corazzata Corazzata

Capacità V/Ah 48-3750(C5) 48-3750(C5)

Peso kg 560 560
Motore Traslazione, potenza 60' kW 8 AC 8 AC
Impianto elettrico Variatore elettronico Inverter AC Inverter AC
Sterzo Elettrico/Meccanico Meccanica Meccanica
Trasmissione Meccanica/Idraulica Meccanica Meccanica
Gancio di traino Manuale/Automatica Manuale Manuale
Autonomia Ore con lavoro medio h 6-8 6-8
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CARATTERISTICHE UN.MIS.

Costruttore DEC
Tipo  Bull2 Bull4
Carico utile sul pianale Portata nominale kg ----- -----
Traino Portata nominale di traino kg 2000 4000
Motorizzazione Elettrica-Endotermica Elettrica Elettrica
Sistema di guida A terra - In piedi - Seduto seduto seduto
Gommatura Pn-pneumatici/Se-superel. Se-Se Se-Se
Ruote Numero - ant./post. X=motici 3 - 1/2x 3 - 1/2x
Pianale di carico LxB (lungh.x largh.) mm ----- -----

DIMENSIONI
Ingombri L = lunghezza mm 1500 1600

B = larghezza mm 900 930
h3=altezza piano calpestio mm 310 340
h4=altezza volante mm 940 990
h5=altezza sedile mm 450 520
h6 = altezza girofaro mm 1620 1620
h7 = altezza girofaro su cabina mm 1940 2010
h1=altezza della cabina mm 1810 1880
h9= larghezza  della cabina mm 890 890

Raggio di sterzo R1 = Min. est. anteriore mm 1400 1500
R2 = Min. est. posteriore mm 1000 1000
R3=Min.interno posteriore mm 115 115

Larghezza di corridoio inversione ad U mm 2200 2300
Altezza gancio S= centro da terra mm 220-350-490 240-380-520

PRESTAZIONI
Velocità Senza / con carico km/h 12-4 12-4
Sforzo al gancio Servizio contin. in piano 60' N 1200 1800

Massimo in piano 5' N 1800 2700
Pendenza superabile Senza / con carico max % 10-5 12-4
Peso proprio Con batteria kg 550 740
Peso sugli assi Anteriore/posteriore con batteria kg 160-390 175-495

TRAZIONE
Ruote Anteriori diam./largh. mm 312-116 360-150

Posteriori diam./largh. mm 414-121 414-150
Interasse Y = passo mm 1070 1170
Carreggiata Centro ruote asse post. mm 710 710
Altezza da terra h = luce dal suolo a metà interasse mm 240 250
Freno di servizio Mecc./Idraul./Elettr. Idraul. Idraul.

Numero assali frenanti n. 1 1
Freno di stazionamento Mecc./Idraul./Elettr. Elettr. Elettr.

Numero assali frenanti n. 1 1
Sospensioni Molle/Balestre/Ammortiz. ----- -----

PROPULSIONE
Batteria Tipo Corazzata Corazzata

Capacità V/Ah 24-250(C5) 24-325(C5)

Peso kg 220 220
Motore Traslazione, potenza 60' kW 2,0 AC 3,5 AC
Impianto elettrico Variatore elettronico Inverter AC Inverter AC
Sterzo Elettrico/Meccanico Meccanica Meccanica
Trasmissione Meccanica/Idraulica Meccanica Meccanica
Gancio di traino Manuale/Automatica Manuale Manuale
Autonomia Ore con lavoro medio h 6-8 6-8
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CARATTERISTICHE UN.MIS.

Costruttore DEC
Tipo  Bull2-4w Bull4-4w
Carico utile sul pianale Portata nominale kg ----- -----
Traino Portata nominale di traino kg 2000 5000
Motorizzazione Elettrica-Endotermica Elettrica Elettrica
Sistema di guida A terra - In piedi - Seduto seduto seduto
Gommatura Pn-pneumatici/Se-superel. Se-Se Se-Se
Ruote Numero - ant./post. X=motici 4/2x 4/2x
Pianale di carico LxB (lungh.x largh.) mm ----- -----

DIMENSIONI
Ingombri L = lunghezza mm 1600 1600

B = larghezza mm 960 960
h3=altezza piano calpestio mm 380 380
h4=altezza volante mm 780 780
h5=altezza sedile mm 820 820
h6 = altezza girofaro mm 1620 1620
h7 = altezza girofaro su cabina mm 2070 2070
h1=altezza della cabina mm 1930 1930
h9= larghezza della cabina mm 1075 1075

Raggio di sterzo R1 = Min. est. anteriore mm 1700 1700
R2 = Min. est. posteriore mm 1300 1300
R3=Min.interno posteriore mm 350 350

Larghezza di corridoio inversione ad U mm 3400 3400
Altezza gancio S= centro da terra mm 240-380-520 240-320-520

PRESTAZIONI
Velocità Senza / con carico km/h 12-4 12-4
Sforzo al gancio Servizio contin. in piano 60' N 1200 1800

Massimo in piano 5' N 1800 3500
Pendenza superabile Senza / con carico max % 12-4 12-4
Peso proprio Con batteria kg 650 740
Peso sugli assi Anteriore/posteriore con batteria kg 175-475 210-530

TRAZIONE
Ruote Anteriori diam./largh. mm 312-116 312-116

Posteriori diam./largh. mm 400-125 400-125
Interasse Y = passo mm 1170 1170
Carreggiata Centro ruote asse post. mm 760 760
Altezza da terra  luce dal suolo a metà interasse mm 120 120
Freno di servizio Mecc./Idraul./Elettr. Idraul. Idraul.

Numero assali frenanti n. 1 1
Freno di stazionamentoMecc./Idraul./Elettr. Elettr. Elettr.

Numero assali frenanti n. 1 1
Sospensioni Molle/Balestre/Ammortiz. ----- -----

PROPULSIONE
Batteria Tipo Corazzata Corazzata

Capacità V/Ah 24-250(C5) 24-360(C5)

Peso kg 220 220
Motore Traslazione, potenza 60' kW 2,0 AC 3,5 AC
Impianto elettrico Variatore elettronico Inverter AC Inverter AC
Sterzo Elettrico/Meccanico Meccanica Meccanica
Trasmissione Meccanica/Idraulica Meccanica Meccanica
Gancio di traino Manuale/Automatica Manuale Manuale
Autonomia Ore con lavoro medio h 6-8 6-8
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CARATTERISTICHE UN.MIS.

Costruttore DEC
Tipo  Bull10 Bull10P
Carico utile sul pianale Portata nominale kg ----- 1000
Traino Portata nominale di traino kg 10000 10000
Motorizzazione Elettrica-Endotermica Elettrica Elettrica
Sistema di guida A terra - In piedi - Seduto seduto seduto
Gommatura Pn-pneumatici/Se-superel. Se-Se Se-Se
Ruote Numero - ant./post. X=motici 4 - 2/2x 4- 2/2x
Pianale di carico LxB (lungh.x largh.) mm ----- vedi tabella

DIMENSIONI
Ingombri L = lunghezza mm 1692 1692

B = larghezza mm 1020 1020
h3=altezza piano calpestio mm 470 470
h4=altezza volante mm 780 780
h5=altezza sedile mm 470 470
h7 = altezza girofaro su cabina mm 2100 2100
h1=altezza della cabina mm 1960 1960
h9= larghezza della cabina mm 1020 1020

Raggio di sterzo R1 = Min. est. anteriore mm 2010 vedi tabella

R2 = Min. est. posteriore mm 1520 vedi tabella

R3=Min.interno posteriore mm 545 vedi tabella

Larghezza di corridoio inversione ad U mm 3574 vedi tabella

Altezza gancio S= centro da terra mm 260-405 260-405

PRESTAZIONI
Velocità Senza / con carico km/h 16-8 15-8
Sforzo al gancio Servizio contin. in piano 60' N 2100 2100

Massimo in piano 5' N 4000 4000
Pendenza superabile Senza / con carico max % 20-4  
Peso proprio Con batteria kg 1500 vedi tabella

Peso sugli assi Anteriore/posteriore con batteria kg 700-800 vedi tabella

TRAZIONE
Ruote Anteriori diam./largh. mm 400-125 400-125

Posteriori diam./largh. mm 400-125 400-125
Interasse Y = passo mm 1060 vedi tabella

Carreggiata Centro ruote asse post. mm 876 876
Altezza da terra h = luce dal suolo a metà interasse mm 120 120
Freno di servizio Mecc./Idraul./Elettr. Idraul. Idraul.

Numero assali frenanti n. 2 2
Freno di stazionamentoMecc./Idraul./Elettr. Elettr. Elettr.

Numero assali frenanti n. 1 1
Sospensioni Molle/Balestre/Ammortiz. Ammortiz. Ammortiz.

PROPULSIONE
Batteria Tipo Corazzata Corazzata

Capacità V/Ah 48-3750(C5) 48-3750(C5)

Peso kg 560 560
Motore Traslazione, potenza 60' kW 8 AC 8 AC
Impianto elettrico Variatore elettronico Inverter AC Inverter AC
Sterzo Elettrico/Meccanico Meccanica Meccanica
Trasmissione Meccanica/Idraulica Meccanica Meccanica
Gancio di traino Manuale/Automatica Manuale Manuale
Autonomia Ore con lavoro medio h 6-8 6-8
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